DAF - Tahmini Hiz Sabitleyic

Uyarlanabilir Hiz Sabitleyici ve Yokus Asagi Hiz Kontrol(, suirictiiniin yokuslu yollarda etkin ve zahmetsiz bir sekilde iyi
ortalama hizlara ulasip bu hizlari korumasina yardimci olur. Bu sistemler yolun o anki egimine gére devreye girer ve
anlik degisimleri 5ngérme kabiliyetine sahip degildir. Bu duruma ¢6ziim olarak Tahmini Hiz Sabitleyici gelistirilmistir.

Tahmini Hiz Sabitleyici

Tahmini Hiz Sabitleyici (PCC) GPS teknolojisine dayanir.

Aracin karsilasmak tzere oldugu suris kosullarini anlamak igin ayrintili
yol haritasi bilgileri kullanilir. EGimdeki yaklasan degisiklikleri tahmin
eden PCC, yakit tasarrufu saglamak amaciyla EcoRoll uygulamalarini
devreye sokabilir, ayarlanan hiz sabitleyici hizini gegersiz kilabilir veya
TraXon sanzimanlarin vites degistirme stratejisini degistirebilir.

Normal uzun yol tasimacilik uygulamalarinda yaklasik %1,5 oraninda
yakit tasarrufu saglanabilir. Yokuslu yollarda %4'e varan oranda tasarruf
mumkdndur.

Tahmini Hiz Sabitleyicinin miidahalesi nasil

yakit tasarrufu saglar?

Aracin énundeki yol kosullarinda karsilasilacak degisimleri tahmin eden
Tahmini Hiz Sabitleyici, asagidaki yollarla mtdahale edebilir:

EcoRoll

GPS ve yol haritasi bilgileri, EcoRoll'un egimlere ve yolun ytikseklik

farkliliklarina daha iyi uyum saglamasina olanak tanir. PCC, EcoRoall
islevini iyilestirerek ve gogu durumda devreye sokarak daha ylksek
yakit tasarrufu saglar.

Hiz Sabitleyici ve Yokus Asag: Hiz

Kontrolii ayarlan

Toplam mesafede kullanilan yakit miktarini azaltmak i¢in ayarlanan seyir

hizindan daha yUksek veya daha dusuk arag hizlarina gegici olarak izin

verir. Ornegin:

e bir yokusun tepesinden hemen 6nce daha dustk arag hizina izin
vermek

e dik bir inisin sonunda arag hizinin yokus asagi hiz ayarini asmasina
izin vermek

TraXon vites degistirme stratejisi

(Tahmini vites degistirme)

Duslk motor devirleriyle yakit tasarrufu saglar.

e hizlanma, bir Ust viteste yokusun sonuna ulasmaya yeterli olacag
zaman vites yUkseltmek

e Kkisainislerde vites yUkseltmeyi engellemek (bir sonraki tirmanista
vites klcUltmeyi tahmin ederek)

e tepeye ulasmadan hemen Once gereksiz vites kugultmeyi
engellemek (iniste vites yUkseltmeyi tahmin ederek)




